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S.C.S. Static Control Systems

0. Sicurezza sul lavoro

DICHIARAZIONE

Questa opzione & progettata e testata secondo quanto stabilito dalle norme IEC60146.1.1, in
conformita alle direttive CE ad esso applicabili:

. Direttiva bassa tensione 73/23 - 93/68
. Direttiva macchine 89/392 - 91/368 - 93/44
. Direttiva compatibilita elettromagnetica 89/336 - 92/31

Le apparecchiature elettriche possono costituire un rischio per la sicurezza delle
persone. L'utente finale é responsabile affinché l'installazione venga eseguita in
conformita alle leggi e alle norme vigenti (es. legge 46/90, D.L. 626/94, norme CEI

64-8 e CEIl EN 60204-1).

E' un componente destinato ad essere integrato in apparecchiature da parte di personale
esperto, normalmente dal costruttore stesso. L'uso di questo apparecchio &€ consentito solamente
in ambiente industriale.

Deve essere collegato all'interno del relativo driver, che pud causare disturbi a radio frequenze.

Questo apparecchio deve essere utilizzato, installato e regolato da personale specializzato e
gualificato, avente familiarita con I'applicazione ed il funzionamento dello stesso; l'utilizzo deve
essere conforme a quanto prescritto dalle:

NORME DI PRODOTTO (se definite)
NORMA DI BASE CEI EN 60204-1
LEGISLAZIONE VIGENTE

DAL PRESENTE MANUALE

Ai fini della sicurezza si richiamano alcuni provvedimenti base:

» PREVEDERE SEMPRE UN MEZZO DI SEZIONAMENTO DALLA RETE DI ALIMENTAZIONE
« PREVEDERE PROTEZIONI ELETTRICHE E NON PER EVITARE DANNI A PERSONE E/O
COSE IN CASO DI GUASTO DELL’APPARECCHIO

La SCS declina ogni responsabilita per danni diretti e indiretti legati all'uso improprio di queste
opzione.

NOTA: ovviamente il contenuto di questo manuale, al momento della stampa, &€ da ritenersi
corretto.

Il costruttore, tuttavia, si riserva il diritto di modificare il contenuto e le caratteristiche senza
preawviso.
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S.C.S. Static Control Systems

1. Descrizione generale

1.1 Caratteristiche generali

L'opzione FR12LD5.. FR24LD5, & prevista per essere inserita all'interno dei convertitori di
frequenza FR-A500xx.

E’ possibile il montaggio, in esecuzione IP00, all'interno di un quadro elettrico.

E un circuito di interfaccia (adattatore), che consente di utilizzare delle uscite provenienti da un
Encoder di qualsiasi tipo @ 24V, 12V, 5V ed adattarle agli ingressi di tipo ‘LINE DRIVER' @ 5V di
una scheda di elaborazione (PLC, PC, Inverter), mantenendo I'isolamento galvanico tra ingressi,
uscite, alimentazione della scheda. Gli ingressi dell'opzione sono dotati di opto-isolatori ad alta
velocita di commutazione, in grado di funzionare fino a 50..200KHz, con isolamento galvanico. Il
livello di uscita dell’encoder, € adattabile tramite Jumper di selezione, a seconda della sua
tensione nominale.

La configurazione standard, & per encoder a 12V e 24V.

Su richiesta & possibile anche l'utilizzo di ingressi @ 5V. Cid comporta la sostituzione di alcuni
componenti (3 reti resistive) e l'esecuzione di 3 punti di saldatura, da eseguire a cura del
costruttore.

La selezione degli ingressi non dipende dall'alimentazione della scheda.

Esistono due versioni a seconda della tensione di alimentazione esterna:

FR12LD5 : alimentazione esterna 12V nominali

FR24LD5 : alimentazione esterna 24V nominali

E’ disponibile in uscita una tensione ausiliaria a 5V per l'alimentazione della scheda di
elaborazione.

Non é prevista l'alimentazione dell'encoder tramite questa uscita ausiliaria.
Puo essere usata come adattatore di segnali, per rendere compatibili segnali digitali generici a

12V, 24V (5V a richiesta) con apparecchi che accettano in ingresso solo segnali del tipo “LINE-
DRIVER” @ 5V.
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S.C.S. Static Control Systems

1.2 Caratteristiche tecniche
* Tensione di alimentazione.

a) FR12LD5: 12V nominali, 1,5W efficienza 70% min. Corrente massima 180mA @12V
Tensione minima 8,7V
Tensione massima 16,7V

b) FR24LD5: 24V nominali, 1,5W efficienza 70% min. Corrente massima 90mA @24V
Tensione minima 18,7V
Tensione massima 32,7v

* Protezione contro l'inversione di polarita.
» 3ingressi optoisolati INA, INB, INC, indipendenti e selezionabili.

a) Ingresso nominale @24V
Corrente nominale 9,25mA @ 24V
Tensione minima 15V @4,75mA
Tensione massima 30V @12,5mA
JP1, JP2, JP3 = OFF
RR1, RR2, RR3 =1K (standard)
PS1, PS2, PS3 = aperti (standard)
Frequenza massima di ingresso e di uscita 50Khz. Ritardo di commutazione 1.5uSec. Max.

b) Ingresso nominale @12V
Corrente nominale 6,5mA @ 12V
Tensione minima 10V @4,5mA
Tensione massima 18V @12,5mA
JP1, JP2, JP3 = ON (standard)
RR1, RR2, RR3, =1K (standard)
PS1, PS2, PS3, = aperti (standard)
Frequenza massima di ingresso e di uscita 100Khz. Ritardo di commutazione 0.7uSec. Max.

) ingresso nominale @5V (su richiesta)
Corrente nominale 10mA @ 5V
Tensione minima 3.0V @4mA
Tensione massima 5,7V @12,4mA
JP1, JP2, JP3, ON (standard)
RR1, RR2, RR3, = 330 ohm (su richiesta)
PS1, PS2, PS3 = chiusi (su richiesta)
Frequenza massima di ingresso e di uscita 200Khz. Ritardo di commutazione 0.5uSec. Max.
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S.C.S. Static Control Systems

» 3 uscite LDA, LDB, LDC ‘LINE DRIVER' @ 5V (RS422 - DS9638) Livelli standard. Valore
tipico 3V@10...30mA

Resistenza di pull-up 4K7Q.

Resistenza di pull-down 4K7Q.

Corrente massima 20mA max (10mA tipico). Consentiti 30mA max, se e limitato I'assorbimento

sull'alimentazione ausiliaria di uscita, a 70mA anziché 100mA.

» Isolamento tra ingresso — uscita — alimentazione, 250Vca in servizio continuo (IEC 60664).
Tensione di prova 500Vca per 1'. Tutti gli ingressi e tutte le uscite sono considerati allo stesso
potenziale tra loro rispettivamente.

+ Tensione ausiliaria di uscita 5V+/-0,15V 100mA max, con tutte le uscite utilizzate @20mA.
70mA max con tutte le uscite utilizzate @30mA.

Protezione contro il corto circuito permanente.

e Grado di protezione IPOO

» Dimensioni 96x49x15 mm; fissaggio con 2vit M3x6 su inverter, oppure con 4viti M4x6 a passo
89x35 in quadro, con distanziali metallici o in Nylon. (fori D=4.25)

e Temperatura di lavoro 0...50°

e Temperatura di immagazzinamento —20...+85°

+ Umidita relativa <85% senza condensazione secondo IEC60146

+ Altitudine 1000 m.s.l.m senza declassamento. Altitudine massima 3000 m con declassamento
della corrente massima dell’'uscita ausiliaria, di 1,5% ogni 100m.

+ Tolleranza standard sui dati secondo IEC60146.1.1.
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S.C.S. Static Control Systems

2. Descrizione delle connessioni

2.1 Morsettiera ingressi X1 - 6 pin

Pin Nome Descrizione
piedino

X1-1 INA Ingresso canale A diretto (livello “1” attivo)
X1-2 INA# Ingresso canale A negato (livello “0” attivo)
X1-3 INB Ingresso canale B diretto (livello “1” attivo)
X1-4 INB# Ingresso canale B negato (livello “0” attivo)
X1-5 INC Ingresso canale C diretto (livello “1” attivo)
X1-6 INC# Ingresso canale C negato (livello “0” attivo)

2.2 Morsettiera uscite e alimentazioni X2 - 10 pin

Pin Nome Descrizione
piedino
X2-1 LDA Uscita canale A diretto (livello “1” attivo) Line driver @5V 20mAmax(vedi
note)
X2-2 LDA# Uscita canale A negato (livello “0” attivo) Line driver @5V 20mAmax
X2-3 LDB Uscita canale B diretto (livello “1” attivo) Line driver @5V 20mAmax
X2-4 LDB# Uscita canale B negato (livello “0” attivo) Line driver @5V 20mAmax
X2-5 LDC Uscita canale C diretto (livello “1” attivo) Line driver @5V 20mAmax
X2-6 LDC# Uscita canale C negato (livello “0” attivo) Line driver @5V 20mAmax
X2-7 +V IN Alimentazione esterna. Polarita positiva (+12 oppure +24V, vedi note)
X2-8 0V IN Alimentazione esterna. Comune negativo (vedi note)
X2-9 +5 OUT Uscita ausiliaria. Polarita positiva +5V 100mA max. (vedi note)
X2-10 |0V OUT Uscita ausiliaria. Comune negativo.
Nota:

Versione FR12LD5 O Alimentazione 12V nominali.
Versione FR24LD5 O Alimentazione 24V nominali.

Vedi cap. 1.2 per i dettagli delle caratteristiche di uscita e dell'uscita ausiliaria

Sezione cavi, valida per X1, e X2da 0.14 a 1mm"2 AWG26.16.
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S.C.S. Static Control Systems

3. Esempi di collegamenti

ENCODER INTERFACE
Estratto da SE572
A FRxx LD5
> L LDA ] x2-1 A
>L>LDA [ x 2-2 T oan 1 >
ENCODER <>
ouT [~ ,LbB .l x2-3 B
LINE DRIVER LDB#] X 2-4 s
/V9 LLDC X 2-5 C
>L>LDC [ x2-6 Tcull >
+VIN OV-IN +5 -OUT 0V OUT ov +5V
T 1
X2-7| X2-8 X2-9| X2-10
EXTERNAL -
SUPPLY + - - - -
EXTERNAL SUPPLY
INPUT
12V -2W - FR12LDS5
5V 12V | 24V
24V -2W - FR24LD5
Jp1,2,3| oN oN | OFF X STANDARD
PS1,2,3|CLOS.[opENSOPEN
RR1,2,3[330R [1K 1K

INPUT "LINE DRIVER" OR DIFFERENTIAL

ENCODER INTERFACE

A Xx1-1] INA FRxx LD5
—_— LLDAJd x2-1 A
X1-2| INA# >k'—DA X2-2 L s [T >
ENCODER <7
ouT B [x1-3] INB
- N ,LbB.J x2-3 1B
PUSH - PULL B
x1-4] INB# LDB#L X2-4 Se# 1
OR TTL A
OR HTL c [x1-5] INcC
OR PNP = = pLDC X2-5 SC
GND [x1-6] INC# LDC# X2-6 ey
+VIN OV-IN +5 -OUT 0V OUT ov +5V
- - |
X2-7| X2-8 Xx2-9| x2-10
EXTERNAL —
SUPPLY + R — o
EXTERNAL SUPPLY
INPUT
12V -2W - FR12LD5
5V 12V | 24V
24V -2W - FR24LD5
JP1,2,3| oN oN | oFF X STANDARD
PS1,2.3|cLOS.|lopPE OPE
RR1,2,3[330R [1K 1K
INPUT TYPE "PUSH-PULL" OR
TTL/HTL, OR PNP SINGLE ENDED
EXTERNAL
SUPPLY
ENCODER INTERFACE
+COoM x1-;L INA FRxxLDS5
T = N L LDA L X2-1 A
A# |X 1-2| INA# >|:LDA X2:2 Loz i >
ENCODER = <>
out x1-3 INB
P L LDB,d x2-3 1B
NPN
B# |X 1-4] INB# LoBxl x2-4 Len Il
X 1-5/ INC
> ,Lbc [ x25 c
5. D
c# X1-6] INC# >|=LDC X256 Lcxll >
+VIN OV IN +5 -OUT 0V OUT ov +5V
Xx2-7| X2-8 Xx2-9| x2-10

+ -

EXTERNAL SUPPLY
INPUT
12V -2W -FR12LD5
5V 12V 24V

24V -2W -FR24LD5

JP1,2,3| ON ON OFF Xl STANDARD

PS1,2,3|CLOS.[oPEN“JOPEN

RR1,2,3] 330R [1K 1K

INPUT NPN SINGLE ENDED
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S.C.S. Static Control Systems

4. Tabella di selezione degli ingressi

Gli ingressi possono essere adattati secondo il valore della tensione degli encoder impiegati.
Questa scelta & possibile qualunque sia la versione di tensione di alimentazione della scheda.

Nell’esecuzione standard & possibile la scelta tra ingressi a 12V oppure a 24 V.
Su richiesta é possibile modificare la scheda per ingressi a 5V per segnali PUSH-PULL o LINE-

DRIVER (chiedere al costruttore).

SELECTION INPUT
5V 12v 24V
JP1, JP2, JP3 ON ON OFF
PS1, PS2, PS3 CLOSED OPEN O OPEN O
RR1, RR2, RR3 330 OHM 1K OHM O 1IKOHM 0O
Nota:

Nella versione FR12LD5, JP1, JP2, JP3 sono montati standard nella posizione ON
Nella versione FR24LD5, JP1, JP2, JP3 sono montati standard nella posizione OFF

O Costruzione standard.

5. Struttura degli ingressi e delle uscite

123
INA PS1
o— Lt 134 q +50UT
X1-1 RR1A RR1B
1K 1K RR1C
8 RRAA
1K E 9 4K7 ILD =20 mA m ax
| i \
| RRID —— 21 22 \ X2l
= o
A | \/= X 2-2
1K 2X3V3 D1 — | bo—
IN A# 1n 63V 3 ‘
O 1
X 1-2 TLP2200 9 w
Nota.

1. Se é presente un livello “1” sull'ingresso INA, corrisponde un livello “1” sull’'uscita LDA
2. La figura si riferisce al canale A. | canali B e C sono identici, ma cambiano i numeri dei

morsetti.

3. Le resistenze di ingresso (RR1x) si riferiscono alla versione standard per ingressi a 12/24V.
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