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CAPITOLO 0: SICUREZZA SUL LAVORO

0.1 Sicurezza

Il convertitore del presente manuale, ai fini della sicurezza e dellimpiego specifico, stato
progettato e testato secondo quanto stabilito dalle norme CEI EN 60146-1-1.

Le apparecchiature elettriche possono costituire un rischio per la sicurezza delle
persone. L'utente finale e' responsabile affinché l'installazione venga eseguita in
conformit a lle leggi e alle norme vigenti (es. legge 46/90, D.L. 626/94, norme CEI
64-8 e CEI EN 60204-1).

Vanno rispettate comunque le seguenti prescrizioni che non sono esaustive della materia:

+ Prevedere sempre un sezionatore di rete che consenta l'accesso al convertitore in assenza di
tensione

+ In caso di energia immagazzinata, verificare le avvertenze sul manuale.
Dopo aver sezionato il convertitore, attendere alcuni minuti prima di accedere alle parti in
tensione (fare una verifica con il voltmetro).

+ L'utilizzo del convertitore deve essere conforme a quanto descritto nelle specifiche tecniche di
guesto manuale.

+ Nell'apparecchiatura, in cui il convertitore e' impiegato, devono essere previste tutte quelle
protezioni che evitano danni alle persone e/o cose in caso di eventuali guasti dello stesso.

La SCS declina ogni responsabilit pe r danni diretti o indiretti legati alluso non conforme di
questo convertitore.

PERICOLO DI SCARICHE ELETTRICHE

Senza previa autorizzazione scritta esplicita dalla SCS Static Control Systems nessun
estratto di questo manuale pu6 essere duplicato, memorizzato in un sistema d’informazione
o ulteriormente riportato.

La SCS Static Control Systems si riserva il diritto di apportare, in qualsiasi momento,
modifiche tecniche a questo manuale, senza particolari avvisi.
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0.1.1 Compatibilta elettromagnetica

I convertitori SCS sono adatti per il funzionamento in secondo ambiente (industriale). Non
possono essere collegati a reti pubbliche di distribuzione a bassa tensione che alimentano edifici
adibiti a scopi domestici; possono provocare interferenze a radio frequenza.

Se ne consiglia I'utilizzo rispettando le seguenti condizioni (esecuzione a regola d'arte):
Installazione in quadro metallico con adeguata messa a terra.
Disposizione distinta dei cavi di potenza e di comando per tutto l'impianto.
Utilizzo di cavi con ampia schermatura per i segnali di comando e di potenza del motore.
Collegamento equipotenziale delle masse.

Per maggiori dettagli esecutivi, consultare la Ns. guida NT247A.

La verifica della conformit de lle emissioni e immunit EMC alle norme di prodotto specifico e/o
installazione ad esso applicabili compete al costruttore e/o installatore finale.

La SCS considera ‘componenti i propri convertitori ed essi sono normalmente destinati alla
‘distribuzione ristretta’ (a clienti e/o utilizzatori competenti in materia di EMC).

In questo caso, ai fini della direttiva EMC 89/336 (compatibilit e lettromagnetica), della guida
applicativa della direttiva stessa e della norma di prodotto CEI EN61800-3 (Azionamenti elettrici a
velocit variabile parte 3. Norma di prodotto relativa alla compatibilit e lettromagnetica e ai
metodi di prova specifici),

non é prevista:

la dichiarazione di conformit
la marcatura CE

Per consentire una maggiore commercializzazione il dimensionamento dei filti EMC  stato
previsto anche per soddisfare i limiti imposti dalle norme generiche di emissione e immunit per
secondo ambiente e distribuzione non ristretta (indipendente dalla competenza EMC del cliente
e/o utilizzatore).

In questo caso, se vengono rispettate completamente le modalit d i installazione previste nella
tabella abbinamento filtro / convertitore (vedi di seguito), la marcatura CE, presente nella
targhetta di immatricolazione di questo prodotto, ha valenza sia per la direttiva CE LVD 73/23
93/68 (bassa tensione, sicurezza) che per la direttiva CE EMC 89/336 (compatibilit

elettromagnetica).

In caso contrario la marcatura CE  valida solo per la direttiva LVD (bassa tensione, sicurezza).
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0.1.2 Abbinamento filtro / convertitore.

La SCS rispetta i limiti di immunita previsti dalle norme EN 50082-2 ed emissione previsti dalle
norme EN 50081-2 per i convertitori della serie convertitori in c.c. monofasi semicontrollati
unidirezionale nelle seguenti condizioni :

e convertitore singolo in quadro metallico
¢ alimentazione tramite filtro EMC di rete (vedi abbinamento)
e cavi motore di potenza e segnali schermati

ABBINAMENTO FILTRO/CONVERTITORE

Per tensione alimentazione a 220V * 20% - 50/60Hz + 4%

Convertitore tipo Filtro tipo
CM22-09S SHFN2060-10-08
CM22-18S SHFN2060-20-08
CM22-27S SHFN2060-30-08

Per tensione alimentazione 400V + 10% - 50/60Hz + 4%

Convertitore tipo Filtro tipo
CM22-09S SHFS4963-10-06 oppure SHFN258-16-07*
CM22-18S  monofase 380 SHFS4963-20-08 oppure SHFN258-30-07*
CM22-27S SHFS4963-30-08 oppure SHFN258-30-07*

Per tensione di alimentazione fino a 480V * 10% - 50/60Hz +4%

Convertitore tipo Filtro tipo
CM25-09S SHFN258-16-07
CM25-18S SHFN258-30-07
CM25-27S SHFN258-30-07

SHFN258 Sono filtri trifase che vanno collegati come monofase

ATTENZIONE :Una configurazione diversa da quella ipotizzata dovra essere
verificata, agli effetti EMC, testando il sistema completo.

:L'abbinamento filtro/convertitore pud essere limitato dalle prestazioni
massime del filtro e/o del convertitore.

:Condizioni di prova: rete monofase nominale 220V oppu re 380V 50Hz.

N.B. | filtri sono d ella SCHAFFNER.
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CAPITOLO 1: SIGLA DI IDENTIFICAZIONE E TABELLA D’IMPIEGO

CcM

22

|
|
|
|
|
T

S
|

Semicontrollato (1 quadrante)

Corrente nominale (9A, 18A, 27A)

ensione di rete CM22 per rete 400/230

CM25 per rete 500/460

Convertitore monofase

1.1 Tabella d’impiego

Convertitore Corrente Tensione (3) |Potenza| Tensione (3) | Potenza | Grado di
Motore Motore |protezione
In Ip (2) Vac Varm KW (4) | Vac Varm KW (4)

CM22-09S 9 13,5 220 170 1,4 380 290 2,4 P20
CM22-18S 18 27 220 170 2,8 380 290 4,8 P20
CM22-27S 27 40,5 220 170 4,2 380 290 7,2 IP10B
*CM25-09S 9 13,5 460 350 2,9 500 380 3,1 P20
*CM25-18S 18 27 460 350 5,7 500 380 6,2 P20
*CM25-27S 27 40,5 460 350 8,5 500 380 9,4 IP10B

NOTE:

1) Fattore di forma massimo della corrente 1,2

2) Sovraccarico massimo per 30 sec. - Intermittenza 1/20

3) Tensione di rete e d’armatura secondo EN60146-1-1 (Varm=Vac/1,3)

4) Potenze tipiche dei motori utilizzabili, con rendimento compreso tra 0,8 e 0,85,
sovraccarico del +50% e reti nominali
*) Solo su richiesta

1.2 Sezione dei conduttori

Convertitore LL1-LL2 FL1 - FL2 L1 - L2 Morsettiera Morsettiera

A1+ A2- PE F+ F- X1 X2
(mm?) (mm?) (mm?) (mm?) (mm?)

CM22-09S 2.5 1.5 0.5 0.14 0.5

CM25-09S

CM22-18S 4 1.5 0.5 0.14 0.5

CM25-18S

CM22-27S 6 1.5 0.5 0.14 0.5

CM25-27S
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CAPITOLO 2: CARATTERISTICHE TECNICHE

2.1 Generalita

Isolamento galvanico potenza-regolazione

Progettazione in conformit con norma EN60146-1-1

Temperatura di funzionamento : do 0° C a 45° C ambiente interno quadro

Temperatura massima di funzionamento: 65°C effettiva, con declassamento del 1,25% per
grado oltre i 45°C

Temperatura di stoccaggio: da -25°C a 85°C

Altitudine: 1000 metri s.I.m con declassamento del 1,25% per ogni 100 metri oltre 1000 metri.
Massima altitudine 3000 metri

Umidit relativa: <85% senza condensa

Tolleranza dati nominali dichiarati: £5%

Frequenza rete: 50Hz +4% oppure 60Hz +4%

Tensione standard controllo e potenza CM22: 220V+10%, 230V+10%, 240V+10%,
380V£10%, 400V+10%, 415V+£10%

Tensione standard controllo e potenza CM25: 440V+10%, 460V+10%, 480V+10%, 500V+10%
Tensione massima : 500V £10%

Trasduttore di tensione d'armatura ad alta impedenza

Contatto di uscita rele' di driver OK con allarmi memorizzati e relativo reset
Circuito di protezione motore con termica elettronica

Circuito di mancanza corrente di eccitazione

2.2 Sezione di eccitazione
Tensione massima: 415V+10%
Corrente massima: 2,5A

2.3 Sezione di potenza
Corrente massima: 40,5A
Fattore di forma massimo: 1,2 (lefficace / Imedia)

2.4 Sezione di regolazione
Errore statico di velocit con reazione tachimetrica, a transitori esauriti ( esclusi gli errori del
trasduttore):
+0,1% della velocit massima per variazioni di carico dal 5% al 100%
+0,05% della velocit e ffettiva per variazioni di rete del £10% e della frequenza 4%
+0,1% della velocit e ffettiva per ogni grado di variazione della temperatura da 0°C a 65° C
Errore statico di velocit con reazione d'armatura: dipende dalla resistenza interna del motore
Campo di regolazione: 1/100 tipico con reazione tachimetrica, oppure 1/10 con reazione di
armatura e compensazione RxI|
Potenziometro di riferimento: Valore standard 5K (da 2K a 10K)
Caratteristica di regolazione: a doppio anello chiuso in serie, di corrente e di velocit o
tensione
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CAPITOLO 3: FUSIBILI DI PROTEZIONE E PERDITE DI POTENZA

Fusibili esterni extra-rapidi CM22-09S CM22-18S CM22-27S
(FF ext) (25A) (40A) (63A)
BRUSH 25ET o 25FC 40ET o 40FE 63ET o 63FE
FERRAZ URGB 14.51 URGB14.51 40A URGA 22.58
25A URGB 22.58 40A 63A
SIEMENS a tappo E27 - 55D440 E33 - 55D460 E33 - 55D470
E27/E33 25A silized 40A silized 63A silized
Fusibili Eccitazione Regolazione
interni F1-F2 F3
6,3X32 500V 6,3A-extra/rapido 0,25A-rapido
3.1 Perdite di potenza
Perdite di potenza alla corrente nominale di taglia:
Convertitore Corrente Perdite (W)
CM22-09S 9A 25
CM22-18S 18A 42
CM22-27S 27A 62
NT215 08 Data 20/09/02 Pag. 9 di 36
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CAPITOLO 4: MORSETTIERE E CARATTERISTICHE DEI SEGNALI

4.1 Morsettiera di controllo dei segnali analogici - 18 poli (X1)

1 TG1 Ingresso dinamo tachimetrica da =126V a 220V, corrente d'ingresso 1mA,
tensione max. 300V. Impiego senza vincoli di polarita

2 |TG2 Ingresso dinamo tachimetrica da +6V a +130V, corrente d'ingresso 1mA , tensione
max 100V. Impiego senza vincoli di polarita

3 |0V Comune dinamo tachimetrica (ingresso)

4 [0V Comune segnali di riferimento esterni

5 |RO Minimo del potenziometro di riferimento - impedenza d’'ingresso da circa 0 a 1K

6 |IN1 Ingresso di riferimento di velocita (cursore del potenziometro) da 0 a +10V.
Impedenza standard circa 44K.

7 |[+10V Uscita +10V +5% S5mA, per alimentazione del potenziometro di riferimento

8 |[IN2 Ingresso riferimento ausiliario, impedenza d'ingresso 200K R34=R35=100K,
tensione max d’ingresso 50V, correzione standard +22% con 10V

9 |0V Comune per potenziometri di controllo esterno di corrente o ingressi ausiliari

10 |LI Ingresso per eventuale controllo esterno della corrente di limitazione da 0 a -10V,
impedenza d’ingresso pull-up di 100K verso -10V

11 [INR Ingresso del circuito di rampa. Impedenza standard circa 40K. (Impedenza
5000hm se viene scelto 'ingresso in corrente)

12 |-10V Uscita -10V+5% 5mA max per alimentazione eventuale potenziometro di controllo
esterno della corrente

13 |OUTV | Uscita dellamplificatore di velocita da -0,6V a -10V; normalmente & collegato con il
morsetto 14 di X1

14 |REF-lI |Ingresso del riferimento di corrente : da 0 a -10V: normalmente cavallottato con
morsetto 13 di X1

15 |OR Uscita del circuito di rampa. Valore istantaneo del riferimento di velocita: da 0 a
10V; carico massimo : 2mA

16 | Ol Uscita valore istantaneo della corrente d'uscita a disposizione per strumenti -10V
max 1ma protetta per cortocircuito. -10V al valore di corrente limite del
convertitore. Ripple pari al 8% del valore massimo

17 |OTG Uscita del valore istantaneo della velocita o tensione a disposizione per strumenti
-10V max 1mA; protetta per cortocircuito. -10V alla velocita massima o tensione
max. Ripple pari al 2% del valore massimo

18 [0V Comune per strumenti indicatori
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4.2 Morsettiera comandi e segnalazioni - 12 poli (X2)

C-EN

Ingresso comando abilitazione generale. Attivo a +24V (tensione da 18 a 30V -
impedenza d’ingresso 3K3). A contatto aperto il convertitore € bloccato.

2 |C-REF |Ingresso comando riferimento . Attivo a +24V (tensione da 18V a 30V -
impedenza d’ingresso 3K3). A contatto chiuso collega il riferimento allingresso
della rampa: la rampa deve essere obbligatoriamente inclusa. Se viene attivato
contemporaneamente il comando C-JOG entrambi i comandi non sono accettati.

3 |C-JOG |Ingresso comando marcia ad impulsi. Attivo a +24V (tensione da 18V a 30V
impedenza d’'ingresso 3K3). A contatto chiuso invia un riferimento, tarabile tramite
il trimmer JOG, direttamente allamplificatore di velocita. Se viene attivato
contemporaneamente il comando C-REF entrambi i comandi non sono accettati.

4 |RESET |Ingresso ripristino delle protezioni. Attivo a +24V (tensione da 18V a 30V
impedenza d’'ingresso 3K3)

5 |C-RV Ingresso abilitazione del circuito di rampa. Attivo a +24V (tensione da 18V a 30V
impedenza d'ingresso 3K3). A contatto aperto azzera (porta a 0V ) l'uscita.

6 |+24E Uscita a disposizione per comandi +24V nominale. Protetta da cortocircuito con
resistenza R80 da 33W 1/4W. Carico massimo per i comandi 16mA.

7 |OVE Comune per eventuali comandi PLC con uscita statica PNP

8 /] Non collegato

9 |NA Contatto normalmente aperto del relé K1 di driver OK cumulativo delle protezioni,
contatto chiuso se OK

10 [NA Contatto normalmente aperto del relé K1 di driver OK. Portata contatto 220Vac 3A
non filtrato

11 [NA Contatto N.A. del relée K2 di velocita indicante il superamento della velocita
tarabile tramite il trimmer NO. L’intervento di K2 & segnalato da LD1.Contatto non
filtrato.

12 |[NA Contatto normalmente aperto del relé di velocita. Portata contatto 220Vac 3A

4.3 Morsettiera alimentazione controllo/eccitazione - 6 poli (X3)

1 |FL1 [|Ingresso alimentazione per circuito eccitazione, tensione 415V max 50/60Hz,
protezione con fusibili interni (F1-F2-6,3A x 32). La tensione da collegare sara 1,11
volte la tensione dell’eccitazione (VJK)

2 |FL2 |Come sopra

3 |F+ Uscita (polo positivo) per I'alimentazione del circuito di eccitazione del motore (campo)
- 4A max. In passato polo J

4 |F- Uscita (polo negativo). Come sopra. In passato polo K.

5 (L1 Ingresso comune dell’alimentazione della scheda di controllo (mantenere la stessa
polarita della fase LL1 di potenza)

6 |L2 Ingresso a 220V (JL=230) o 380 (JL=400) a 50/60Hz per I'alimentazione della scheda
di controllo (mantenere la stessa polarita della fase LL2 di potenza) per CM22.
Ingresso a 460V (JL=460) o 500 (JL=500) a 50/60Hz per l'alimentazione della scheda
di controllo (mediante la stessa polarita della fase LL2 di potenza) per CM25.
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4.4 Morsettiera di potenza - 4 poli (X5)

1 |Al+ |Uscita per l'alimentazione dell' armatura del motore- polo positivo (A)

2 |A2- | Uscita per I'alimentazione dell' armatura del motore - polo negativo (H)

3 |LL1 |Ingresso alimentazione ponte di potenza - tensione massima 500V 50/60Hz (in fase
con L1 di X3)

4 |LL2 |Ingresso alimentazione ponte di potenza - tensione massima 500V 50/60Hz (in fase
con L2 di X3)
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CAPITOLO 5: TRIMMER DI TARATURA

P1

Nmax

Trimmer 25 Giri. Regolazione della velocit (o tensione) massima.

Campo di controllo in reazione tachimetrica, con J1-J2 in pos. DT da 126V a
220V con ingressoTG1, e da 6V a 130V con ingresso TG2. L'aumento di velocit
si ottiene con la rotazione oraria del trimmer.

P2

Nmin

Trimmer a 1 giro. Regolazione della velocit minima.

Campo di controllo da 0 a 16,5% con potenziometro di riferimento esterno da 5K
Posizione standard al minimo. Bloccato con tempera. L'aumento di velocit si
ottiene con la rotazione oraria del trimmer.

P3

JOG

Trimmer a 1 giro. Regolazione velocit d i marcia a impulsi tarabile da zero al 30%
della velocit massima . La velocit JOG va in somma algebrica al riferimento
base senza rampa. L'aumento di velocit si ottiene con la rotazione oraria del
trimmer. Posizione standard al minimo.

PS5

+acc
-acc

Trimmer a 1 giro di taratura del tempo di salita (+acc) o accelerazione positiva, e
del tempo di discesa (-acc) o accelerazione negativa, della rampa. Tempo
standard tarabile da 0.4sec a 8 sec. (pos. RV1). L'aumento del tempo di rampa si
ottiene con la rotazione oraria del trimmer. Posizione standard al minimo

P6

+Imax

Trimmer a 1 giro di regolazione della corrente massima di limitazione. Campo di
regolazione da 0 al 100% della corrente di taglia (es. da 0 a 18A per CM22-18S).
Per un uso corretto del convertitore si consiglia di non ridurre la corrente al di
sotto del 50% della taglia del convertitore(consultare il personale SCS). La
diminuizione della corrente si ottiene con la rotazione oraria del trimmer.
Posizione standard al minimo. Bloccato con tempera

P7

NO

Trimmer a 1 giro per la taratura della soglia d'intervento del rel di velocit .
Campo di controllo da 0,5% al 120% della velocit massima. L'aumento del livello
d'intervento si ottiene con la rotazione oraria del trimmer.

P8

OffSet

Trimmer a 25 giri per la taratura fine dell'offset dell'anello di velocit . Campo di
controllo 3% dell'ingresso in tensione (standard). Con ingresso da generatore di
corrente di 4/20mA, po ssibile bilanciare la componente di 4mA.

Posizione standard a %2 corsa circa

P9

STAB

Trimmer a 1giro di taratura del guadagno proporzionale dell'anello PID di velocit .
Campo di controllo da 1 a 10, corrispondente ad un guadagno da 3 a 30
(resistenza Rvel. da 470KQ). La costante di tempo legata al condensatore C-
Vel (4,7uF). Spostando il trimmer, la costante di tempo non cambia. Con la
rotazione oraria si aumenta la dinamica del sistema.

Posizione standard a % corsa

P10

RxI

Trimmer a 1 giro per la compensazione della caduta interna d'armatura del
motore. Usare solo in reazione d'armatura. In reazione tachimetrica, deve essere
lasciato al minimo. Campo di controllo da zero a 33% della velocit (tensione )
massima. Con rotazione oraria si introduce l'attivazione.

Posizione standard al minimo. Bloccato con tempera

NT215_08
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CAPITOLO 6: SCHEMI D'INSERZIONE

6.1 Marcia - Arresto senza rampa con emergenza

POWER SUPPLY

L1 L2

X5-3

FF ext

FF ext

PM3

L=1.88xVeff/In

ARMATURE
DC MOTOR

FIELD

5K
. ov
* (N H ] oTG
X1-17
X1-18 o X2
| ol
+ H SIX1-16
= RM3
X2-1
C-EN
KL X2
+24E
X2-6 OUTV RERI

X1-13
Legenda:

~ =MORSETTIERA X1

18

N = MORSETTIERA X3

,O = MORSETTIERA X5

= MORSETTIERA X2

NT215_08

X1-14

TG1=126/220V
TG2=6/130V
C AUX
SUPPLY
| X210 (Bl
K1(OK)
[B]
~ X2-9
F—/ sTOP
START
KL E-
TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD =7 emERGENCY
TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD

Data 20/09/02
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6.2 Marcia - Arresto con rampa con emergenza

POWER SUPPLY

L1 L2 5.3
— E;f» LL1
FF ext
L=1.88*Veff/IN - Lm
EF oxt Al | X51
e ]
=+ N\F L2 F . E
54 ARMATURE
PM3 X5-2 DC MOTOR
L
A2 N
F+ K X33 J+
% FIELD
K.
F- K X3-4
1 TG1=126/220V
B o7 TG1 l TG2=6/130V
VEL. +10V TG2 L 2
. 11 oV, 3 For
SPEED I p0\./versupply
INR — - Vac=Vjk*1.1
5K 5 =
= H ov
+ _ =
N oTG AUX
17
ov SUPPLY
O o]
[ O NA [ 9 K2
¥ = 6 I Noo K1(OK)
= [B] K3 [A] B]
K4 10
11 KL START
K3 STOP
[A]
12 K3 C K3
K4
EMERGENCY

Legenda:
—8 = MORSETTIERA X1
@ = MORSETTIERA X2
& = MORSETTIERA X3

—Q = MORSETTIERA X5

NT215_08

|

! !

TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD

Data 20/09/02
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6.3 Rotazione Avanti - Indietro con frenatura dinamica con emergenza

MAINS L2
L1
MAIN
20A KL
CONTACTORS 11
FF ext 11 12 (A)
GENERATOR ol le sl kb 4
r r [
OO @—Z @ \ ! oy
- S
s L1 e L1 L2 FL2 FL1 CEN
 VITE K2
SCREW KM
RELAY NO
ov
79 410V 10
i< 6 ) 1N K1 . B] KE
%4 Ro
RELAY OK
VEL. 13 4 Uty
SPEED 14 | REF-1 KL
5K
A2 Al
2 1
Vac=VJK*1.1
KF
KF KR KR
NC NC KR
3

BRAKING POWER RESISTOR
RESISTORE DI POTENZA DI FRENATURA

Legenda:
~—  =MORSETTIERA X1 TERMINAL BOARD
—2] = MORSETTIERA X2 TERMINAL BOARD
—\J- =MORSETTIERA X3 TERMINAL BOARD
~() =MORSETTIERA X5 TERMINAL BOARD

N.B. Schema valido solo con dinamo tachimetrica
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AUX. SUPPLY
KL
KM
[A] ‘ LIM. LIM.
KE KM
FW RW
K2(N=0) ﬁ V 7 7
EMERGENCY
FW FW -~
KM ‘ COM. COM. = 7
£\ %
WKF
REV
REV ON [B]
kM ) ——\ COM E*X K1(OK)
COM
KF
Lj KR
KL
STOP E* 7 KR 7‘ KF
KE KM ‘ KF ‘ ‘ KR ‘ KL
ENABLE RL. RUN RL FW RL. BKW RL. MAIN RL.

CAMMANDO AVANTI/INDIETRO FORWARD/REVERSE COMMAND

CON FRENATURA DINAMICA WITH DYNAMIC BREAKING

E SICUREZZA ALL' INVERSIONE AND INVERTION SECURITIES
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6.4 Rotazione Avanti - Indietro con rampa e con emergenza

MAINS L2
L1
MAIN "
CONTACTORS 11
FF ext [ [ 12 (A)
TACHO s I T4 5| 6 2 1
GENERATOR OO Z—Z Z H—o] — CEN
S
1wz L1 L2 FL2  FL1 K2 1
e S VITE CRV &
SCREW CREF |,
oV RELAY NO 2 KM
T8 +10v = KE
i< " IR K1 (Bl
5
VEL i RO RELAY ON °
' |: OuT-Vv KL
SPEED 4 REF
5K E OR +24V S 6
IN1
6 A2 Al
2 1 4
§ § Vac=VJK*1.1
KF KR
KR KF
H
FIELD
Legenda:
— = MORSETTIERA X1 TERMINAL BOARD
8] -~ MORSETTIERA X2 TERMINAL BOARD
-] =MORSETTIERA X3 TERMINAL BOARD
—() =MORSETTIERA X5 TERMINAL BOARD

N.B. Schema valido solo con dinamo tachimetrica
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AUX. SUPPLY
ﬁ KL
(Al ‘
LIM. LIM.
KM
K2(N=0) W KM FW V 7 REV.
‘ FW. E77 EMRG.
CcoMm
N «
KM
REV W
KM KF
ON
- W A
K1(OK)
CcoMm REV
KF  \ \ KR CcoMm
KL
STOP
E77 KR 7 KF 7
KE KM ‘ KF ‘ ‘ KR ‘ KL
ENABLE RL RUN RL. FW.RL BKW.RL MAIN RL
CAMMANDO AVANTI/INDIETRO FORWARD/REVERSE COMMAND
CON RAMPE DI ACC. E DECEL. WITH ACCEL. AND DECEL. RAMPS
E SICUREZZA ALL' INVERSIONE AND INVERTION SECURITIES
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CAPITOLO 7: SCHEMI APPLICATIVI PARTICOLARI

7.1 Controllo di coppia (corrente)

L2
MAINS
L1
MAIN
KL
CONTACTORS 11
FF ext 12 A
5 6 2 1
3 17T T4
{/ [ [ [
—) \ \ 1
@ 1
LL1 LL2 L1 L2 FL2 FL1 K2 C-EN
TOURQUE — VITE RELAY NO
SCREW
12 10 KE
-10V
14 K1 B
5K i‘ REF-I 9 (el
9
ov
RELAY OK KL
COPPIA
+24V S 6
F- F+
4 3
Vac=VJK*1.1
4A Max.
Legenda:
—& = MORSETTIERA X1 TERMINAL BOARD

@ = MORSETTIERA X2
N = MORSETTIERA X3

-O

= MORSETTIERA X5

NT215_08

TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD

TERMINAL BOARD

Data 20/09/02
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7.2 Controllo di velocita / coppia

VERBIND.
L1
HAUPT
KONTAKTOREN 11
(A)
TacHo 3@ Q P 6 2 1
GENERATOR
1 \}Q Z}‘Z Z E | 1 1
Ll L2 L1 L2 FL2  FL1 CEN &
TG 5
« SCHRAUBE ke |V @
SCREW
C-REF |g
oV RELAIS NO 2 KM
DREHMOMENT KE
TORQUE 10V
10
LI K1 [B]
PAAR 13 RELAIS OK ‘L
COPPIA [ poury
REF-I
14
6
OR
15 24V [
IN1
6
VEL. / SPEED
5K
F- F+
GESCHWINDIGKEIT .
3
-K Vac=VJK*1.1
FELD 4A Max.
+J

Legenda:
— = X1 KLEMMBRETT
—2]  ~ x2 KLEMMBRETT
—\}- = X3 KLEMMBRETT
(1) =X5KLEMMBRETT
NT215 08

MORSETTIERA
MORSETTIERA
MORSETTIERA
MORSETTIERA

Data 20/09/02

TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD

TERMINAL BOARD
TERMINAL BOARD
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7.3 Convertitori multipli con riferimento comune di corrente

TACHO
GENERATOR
TG
o VITE
SCREW 1
v MASTER w
VEL. » +10V
SPEED i4 INR
5 + SLAVE 1 A2 2
5K RO
o]
6
IN1
REF-I OuT-V ov
» ‘ ‘ 13 9
REF-I(X)
OV...(X)
4 4
I REF-I ov
3
oV VITE
SCREW
]
5
>4 RO A1
" INReF
7 1ov SLAVE 2 ,
¥ outv A2
]
© & Nt
Legenda:
—Q = MORSETTIERA X1 TERMINAL BOARD
—+2] - MORSETTIERA X2 TERMINAL BOARD
-\J}- =MORSETTIERA X3 TERMINAL BOARD
—Q = MORSETTIERA X5 TERMINAL BOARD
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7.4 Configurazione master + slave in velocita

TACHO
GENERATOR
TG
o, VITE
SCREW
oV A1
VEL +10V
SPEED INR MASTER
5K RO A2
OR IN1 ov
4
15 6 4
TACHO IN1 ov
GENERATOR . <
TG 4
VITE
SCREW
oV
A1
"8 +10v
11
—9 INR
| SLAVE 1
7 RO no
—® OUT-v
13
—° % REF-|
L Y Ro
Legenda:
—9 - MORSETTIERA X1 TERMINAL BOARD
+2] - MORSETTIERA X2 TERMINAL BOARD
-\J}- = MORSETTIERA X3 TERMINAL BOARD
~() =MORSETTIERA X5 TERMINAL BOARD
NT215 08 Data 20/09/02
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CAPITOLO 8: DIMENSIONI D’INGOMBRO, FISSAGGIO E PESO.

O @,Q o
} /
VG N — -

Peso del prodotto: CM22-09S = CM25-09S = 2.1Kg
CM22-18S = CM25-18S = 2.9Kg
CM22-27S = CM25-27S = 5.2Kg
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CAPITOLO 9: SELEZIONE DI FUNZIONAMENTO

Il convertitore viene fornito in una configurazione di default standard che il cliente deve
eventualmente modificare se la predisposizione non soddisfa le sue esigenze e in particolare
deve verificare I'abbinamento convertitore/motore.

CONFIGURAZIONE DI DEFAULT

Corrente motore:
Rete di alimentazione:
Reazione di velocita”:
Tensione di armatura:
Frequenza di rete:
Rampa di velocita”:
SW2-1(0/4-20mA):
SW2-2  (TG)
SwW2-3  (FC)

Reazione tachimetrica :

R*l e JOG:

Corrente motore :
Rete di alimentazione:
Reazione di velocit :
Tensione d'armatura:
Frequenza di rete:
Rampa di velocita'”:
SW2-1(0/4-20mA):
SW2-2 (TG)
SwW2-3  (FC)

Reazione tachimetrica :

R*l e JOG:

La posizione fisica dei jumpers o switch sulle schede di controllo

NT215_08

CM22 per rete 230V/400V

9A/18A 27A (CV4-CV2-CV1 =O0ON)
400V (JL=400V)

ARMATURA (J1-J2=AR)

290V (J3=290V)

50HZ (J5=50HZ2)

8 secondi (RV1)

ESCLUSO (OFF)

INCLUSO (OFF)

INCLUSO (OFF)

SW1-1= ON TG1l= 180V e TG2= 53V
SW1-2=0OFF

SW1-3=0OFF

SW1-4=0ON

ZERO (senza effetto)

CM25 per rete 460V/500V

9A/18A/27A (CV4-CV2-CV1 = ON)
500V (JL = 500)

ARMATURA (J1-J2 = AR)

290V (J3 = 290V)

50HZ (J5=50H2)

8 secondi (RV1)

ESCLUSO (OFF)

INCLUSO (OFF)

INCLUSO (OFF)

SW1-1= ON TG1l= 180V e TG2= 53V
SW1-2=0OFF

SW1-3=0OFF

SW1-4=0ON

ZERO (senza effetto)

Data 20/09/02

riportata nel capitolo 13.
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9.1 Corrente motore

DRIVER CURRENT SIZES JUMPER SETTING
9S (NP =2) 18S (NP =1) 27S (NP =1) Ccv POS.
In Ip In Ip In Ip 4 2 1
9 13.5 18 27 27 40.5 ON ON ON pos. 1
8 12 16 24 25.3 38 ON ON OFF pos. 2
7 10.5 14 21 24 36 ON OFF ON pos. 3
6 9 12 18 21 31.5 ON OFF OFF pos. 4
4.6 7 9 13.5 9 13.5 OFF ON ON pos. 5
3.6 55 7 10.5 7 10.5 OFF ON OFF pos. 6
2.3 3.5 4.6 7 4.6 7 OFF OFF ON pos. 7
1.2 1.8 2.4 3.6 2.4 3.6 OFF OFF OFF pos. 8

Per l'abbinamento convertitore / motore posizionare i jumper nella parte alta della scheda di
potenza PM3 secondo la seguente tabella:

In= Cor. nominale motore  Ip=Corrente di picco Ip=1,5*In standard Np=Spire primarie (TA)
Motor nominal current Peak current Primary windings (TA)

LA MANCATA SISTEMAZIONE PUO AVERE CONSEGUENZE DANNOSE PER IL
MOTORE.

Esempio: Motore 22A - CM22-27S - Jumper pos. 4 - CV4=0N CV2-1=0FF
si ottiene In = 21A Ip=31.5

@]
=z
o
A
iy

Cvi
Cv2
Cv4

=
N
w

POSIZIONE DEI JUMPER CV1-2-4 SU SCHEDA PM3

Nella famiglia 18S e 27S per correnti diverse da quelle in tabella agire sul trimmer di corrente, o
ancora meglio modificare il valore di R23 // R24 (vedi disposizione componenti PM3) con CV4=
ON e CV2-CV1 = OFF, secondo la relazione

Rrotae = 4169 = vaorein Kohm esempio:

(1360* In) — 3066

In = 20A or = 172Q da cui — R23 = 330Q 1/4W
R24 = 390Q 1/4W
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9.2 Rete di alimentazione

Per l'abbinamento convertitore/rete posizionare il jumper JL (posto sulla scheda PM3) come
segue:

220V 10% |
230V 10% |--------- Jumper JL su PM3 in posizione 230 (2-3)
240V 10% |
380V 10% |
400V 10% |---------- Jumper JL su PM3 in posizione 400 (1-2)
415 10% |
440V 10% |

[---------- Jumper JL su PM3/A in posizione 460 (2-3)
460V 10% |
480V 10% |

[---------- Jumper JL su PM3/A in posizione 500 (1-2)
500V 10% |

La mancata sistemazione pud avere conseguenze dannose per il convertitore o determinare
malfunzionamenti nel motore.

9.3 Reazione d’armatura

Per I'abbinamento convertitore/reazione armatura posizionare i jumper J1-J2 sulla scheda
di regolazione RM3 nella posizione AR (2-3).
Con motore da 170V posizionare J3 in 170 pos (2-3)
Con motore da 290V posizionare J3 in 290 pos (1-2)
Per il convertitore CM25 si ottiene: 225V con J3in 170 pos. 2-3 e
380V con J3in pos. 1-2

9.4 Reazione tachimetrica
Per I'abbinamento convertitore/reazione tachimetrica posizionare i jumper J1-J2 sulla scheda di

regolazione RM3 nella posizione DT (1-2). Per i valori di tensione desiderati seguire la tabella
sotto riportata. La seguente tabella non valida per il convertitore CM25.
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TACHO VOLTS AT SW1
MAX RATED RPM
1 2 3 4

TG2 6 X X X X
TG2 17 OFF X X X
TG2 30 X OFF X X
TG2 40 OFF OFF X X
TG2 53 X OFF OFF X
TG2 63 OFF OFF OFF X
TG2 82 X X X OFF
TG2 92 OFF X X OFF
TG2 105 X X OFF OFF
TG1 126 X X X X
TG1 146 OFF X X X
TG1 160 X OFF X X
TG1 170 OFF OFF X X
TG1 180 X OFF OFF X
TG1 194 OFF OFF OFF X
TG1 212 X X X OFF
TG1 222 OFF X X OFF
TG1 237 X X OFF OFF

Tacho volt: 6+130 ingresso TG2
126+220 ingresso TG1

N.B. X = ON attivazione del switch che cortocircuita la resistenza interessata

R26 R27 R28 R29

R30 10K 22K1 22K1 71K5 l R25
2 { o} { f
120K @ P1 1K é
Nmax

TG1 TG2 SWi1-1 SW1-2 SW1-3 SW1-4 5K ov

9.5 Frequenza di rete 50 / 60 Hz

Il convertitore viene normalmente fornito per una rete a 50Hz, posizionare (1-2). Per reti 60Hz
occorre spostare il jumper J5 in posizione 60Hz pos (2-3). Non occorre alcuna taratura.

NT215_08 Data 20/09/02 Pag. 28 di 36



S.C.S. Static Control Systems

9.6 Protezioni e funzioni

Switch Operative Function Position Position
Contatto Funzione operativa Posizione Posizione
OFF ON
SwW2-1 INR/X1-11 Funzione esclusa Funzione inserita
0+20mA 4+20ma Function excluded | Function included
SW2-2 LD4-TG Protezione inserita | Protezione esclusa
Allarme dinamo Tacho loss | Protection included | Protection excluded
SW2-3 LD5 - FC Protezione inserita | Protezione esclusa
Allar. campo Field control | Protection included | Protection excluded
SW2-4 NON INSERITA

NOT INCLUDED

9.7 Ingresso di riferimento in corrente 0, 20mA e 4, 20mA

L’ingresso rampa, sul morsetto X1-11, pud essere configurato per un riferimento in
corrente

0-20mA attraverso il dip-switch SW2-1 in posizione ON, che collega la resistenza R23 = 510Q
direttamente al morsetto. A valle del circuito di rampa, l'uscita relativa ai morsetti X1-15 deve
essere connessa con l'ingresso principale IN1 al morsetto X1-16.

Quando si lavora con generatori di corrente da 4-20mA occorre inserire in parallelo a R36 (visibile
al paragrafo 13.0) una resistenza da 100KQ per potere azzerare con P8 - OFFSET il segnale di
corrente minima 4maA.

ANELLO
X1-11 X115 X16  RR3_ RS, +
S RAMPA Q- - &—_ — DI
INR OR IN1 22K 22K
. VELOCITA
n
SW2-1 l
R23
570R
oW bg
S OFFSET
50K
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CAPITOLO 10: OPZIONI INTERNE ED ESTERNE

10.1 Compensazione RxI

La compensazione Rxl valida solo con reazione d'armatura e si effettua operando cosi:
a velocit 2 /3 della massima verificare la variazione di velocit da vuoto a carico nominale, con
contagiri
con il trimmer P10 RxI riportare la velocit a carico al valore nominale
verifica le condizioni di stabilit de [I'anello di velocit e de | motore nell'intero campo di velocit

10.2 Rampa di velocita

Il circuito di rampa u tilizzabile in maniera indipendente dagli anelli di velocit e corrente.
Prevede:
il comando di abilitazione C-RV
il comando di riferimento a zero C-REF
I'eventuale ingresso in corrente 0, 20mA selezionabile con gli anelli dello stesso convertitore
oppure come funzione ausiliaria per altri prodotti.
| tempi disponibili sono i seguenti:
J4=0OFF da 30msec a 0.6sec
J4=RV1 da 0.4 seca 8 sec
J4=RV2 da 4 seca 80 sec
validi per il tempo di salita attraverso P4(+acc) e per il tempo di discesa P5(-acc).

10.3 Ingresso di correzione ausiliaria

L'impedenza d'ingresso pa ri a 200K pertanto rispetto al riferimento principale (impedenza 44K).
Il circuito di correzione prevede una operativit pa ri al 22% del riferimento di velocit con 10V, e
pari al 100% del riferimento con 45V. L'effetto operativo di somma algebrica al riferimento di
velocit in maniera solo proporzionale; le resistenze interessate sono R34 e R35 di valore 100K
ciascuna.

10.4 Marcia ad impulsi o JOG

Inviando il comando logico C-JOG viene inserito un riferimento di velocit stabilito dal trimmer P3-
JOG. Il campo di regolazione pa ri a 30% della velocit massima. La funzione non a ttiva se
gi p resente il comando di riferimento C-REF.

10.5 Induttanza di armatura

Tale induttanza deve essere impiegata qualora l'induttanza propria del motore non garantisce un
fattore di forma £ 1,2 (lefficace / Imedia) e quindi entra un inutile riscaldamento del motore e del
convertitore. Il calcolo del valore induttivo il seguente:
LA = (1,88 * Veff/In)-Lm LA=Induttanza di armatura da inserire (mH)
Lm=Induttanza del motore
Veff=Tensione alternata efficace di rete applicata
In=Corrente nominale motore

Inoltre per il dimensionamento si ricordi che la corrente termica vale :  AT= IN*F.F.;
mentre la corrente di saturazione vale : AS= IP*F.F
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CAPITOLO 11: MESSA IN SERVIZIO

Prima di procedere ad alimentare il prodotto verificare il corretto impiego secondo la modalita di
selezione funzionamento del capitolo 9.

Predisposti i collegamenti come da schemi d’'inserzione previsti, scollegare armatura del motore.
Verificare il collegamento della morsettiera X3 (morsetti L, L1) e la posizione del jumper JI su PM3
che corrisponda alla tensione di rete prevista; verificare che la tensione inviata ai morsetti
FL1,FL2 di X3 sia quella corretta per I'alimentazione dell’'eccitazione del motore.

Alimentare quindi il circuito di regolazione e l'eccitazione del motore. Ai morsetti F+, F- deve
essere presente la tensione di eccitazione, senza che il relé di corrente (di eccitazione) e LD5 FC
segnalino lallarme. Sulla scheda RM3 deve accendersi il led LD2 verde (OK). Verificare la
presenza delle seguenti tensioni in morsettiera facendo riferimento al morsetto 4 (0V).

Morsettiera X1 : pin 7 = +10V, pin 12 = -10V
Morsettiera X2 : pin 6 = +24V (da 17 a 26)

Verificare la corrispondenza delle fasi tra potenza e controllo (L1-LL1 e L2-LL2) e l'esatto valore
dei fusibili esterni. Verificare che tutte le protezioni ed i consensi esterni siano funzionanti e
provare le sequenze di marcia, arresto, inversione. Provare i comandi di riferimento (C-REF), di
marcia -impulso (C-JOG) e di abilitazione (C-EN). Effettuata la marcia del contattore di linea,
controllare la presenza della tensione di rete ai morsetti L1-LL2. Controllare tra L1 ed LL1: non
deve essere presente tensione, mentre deve esserci tra L1 e L2 (corrispondenza delle fasi).
Controllare la tensione tra il morsetto 4 di X1 ed il morsetto 6 di X1, verificando che vari da 0 a
+10V ruotando il potenziometro di riferimento. Controllare che sia presente il cavallotto tra i
morsetti 13 e 14 di X1.

Controllare che i cavallotti tra J1 e J5 siano nella posizione corrispondente al funzionamento
scelto, in particolare J1 e J2 (dinamo/armatura) e J3 (armatura 170/290). Se ¢ prevista la dinamo
tachimetrica, provare a ruotare il motore manualmente e verificare che giunga tensione (mentre si
ruota il motore) ai morsetti 1-3 di X1 (oppure 2-3). Predisporre il riferimento esterno al minimo.
Ruotare il trimmer JOG a 2 corsa: scollegare il comando C-REF (pin 2 di X2) ed il comando C-
JOG (pin 3 di X2). Collegare l'armatura del motore. Effettuare la marcia del contattore di linea.
Effettuare un cavallotto tra il morsetto 6 di X2 (+24E) ed il morsetto 3 di X2 (C-JOG). Il motore
ruotera ad una minima velocita. Togliere il comando C-JOG ed effettuare il comando C-REF
(cavallotto tra i morsetti 6 e 1 di X2). Ruotando il potenziometro di riferimento da zero al massimo,
la velocita del motore cambiera da zero al massimo. Se € stata scelta la reazione tachimetrica la
velocita massima deve essere regolata tramite P1 Nmax.

Per eventuali anomalie e interventi di allarmi, riferirsi alla parte ricerca e malfunzionamenti al
capitolo seguente.
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CAPITOLO 12: RICERCA GUASTI E MALFUNZIONAMENTI

12.1 Il motore non gira: non € possibile fare la marcia del contattore di linea.

* Controllare il funzionamento di tutte le protezioni e dei consensi che possono impedire la
marcia (rel termici, emergenze, ecc.)

12.2 Il motore non gira: € possibile fare la marcia, ma i fusibili esterni sono
intervenuti.

* Controllare che qualunque tiristore 0 diodo non sia in corto-circuito. Localizzare eventuali
corto-circuiti tra i morsetti di armatura, come spellature, contatti accidentali a massa,
connessioni lente, spazzole usurate, fusioni sul collettore del motore.

* Verificare di avere alimentato correttamente i morsetti L1 e L2

* Verificare la corrispondenza delle fasi potenza/controllo (L1-LL1 e L2-LL2)

* Verificare che il contatto di abilitazione C-EN delle schede non venga chiuso prima del
contattore di potenza.

* Effettuare un controllo generale delle schede di regolazione RM3.

12.3 Il motore non gira: nessun difetto visibile ed i fusibili esterni ed interni sono
tutti funzionanti.

* Verificare se il led LD2 (OK) a cceso che significa che la scheda a limentata. Se questa
condizione si verifica, controllare che sia presente la tensione di riferimento tra i morsetti X1-4
(OV) e X1-6 (IN1): deve giungere una tensione compresa tra 0 e +10V.

* Controllare la presenza delle fasi (non ci deve essere tensione tra L1 di X3 e LL1 di X5).

12.4 1l motore non g ira: il motore € percorso da corrente, ma non ruota

* Verificare la presenza dell'eccitazione e l'effettiva circolazione della corrente negli avvolgimenti
di eccitazione. Verificare eventuali blocchi meccanici.

* Se il motore, a convertitore spento, libero, ma risulta frenato quando pe rcorso dalla
corrente di armatura anche in presenza dell'eccitazione, probabilmente ha qualche gruppo di
avvolgimenti in corto-circuito.

12.5 11 motore non ruota alla velocita massima

nonostante il riferimento di velocit sia al massimo (+10V su morsetto X1-6)

* Verificare la posizione di J3, se si in reazione d'armatura J1,J2 (AR), con rete a 380V, J3
deve essere in posizione 290, mentre se la rete 220 V deve essere in posizione 170. Se si
scelta la reazione tachimetrica, verificare che sia connessa ai morsetti 1-3 oppure 2-3
corrispondenti alla fascia di tensione corretta. Collegare quindi alla fascia di tensione corretta e
regolare trimmer Nmax per il valore richiesto.

* Verificare eventuale sovraccarico del motore.

* Verificare I'efficienza della limitazione di corrente.

* Verificare la forma d'onda della tensione di armatura con un oscilloscopio: il periodo della
forma d'onda deve essere 10mS (a 50Hz). Controllare la presenza degli impulsi d'innesco
sugli SCR.
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12.6 Il motore accelera lentamente

* Controllare I'eccitazione del motore.
* Controllare il funzionamento del circuito di rampa.
* Controllare 'efficienza della limitazione di corrente.

12.7 Il motore ruota alla velocita massima e non risponde al controllo

del potenziometro di riferimento:

* Controllare che la tensione di riferimento fra i morsetti X1-6(IN1) e X1-4(0V) di X1 vari
regolarmente da 0 a +10V.

* E’ stata scelta la reazione tachimetrica J1-J2 in DT, ma la dinamo non & stata collegata,
oppure non fornisce alcuna tensione. Controllare che la tensione arrivi ai morsetti 1-3 di X1
(oppure 2-3). La polarita non ha importanza.

* E’ stata scelta la reazione d’armatura: con rete 220V, ma il cavallotto J3 & nella posizione
sbagliata (290V anziché 170V).

12.8 Il motore ruota regolarmente ma scalda

* Controllare la tensione di armatura sul motore e confrontarla con quella nominale scritta sulla
targhetta.

* Controllare la corrente di eccitazione, misurando il valore nominale della corrente.

* Verificare 'efficienza della ventilazione e la temperatura ambiente di lavoro.

* Verificare l'usura delle spazzole, lo stato del collettore del motore ed il corretto impiego
dell’eventuale campo serie.

12.9 Il motore ruota irregolarmente (pendolazioni)

* Verificare che la taglia del convertitore non sia eccessiva rispetto alla corrente d’armatura di
lavoro del motore.

* Verificare la posizione dei cavallotti J1-J2-J3 se corrispondono alla soluzione scelta e
corrispondono alla tensione di rete in gioco. Verificare che I'eventuale dinamo tachimetrica sia
collegata all'ingresso corrispondente alla tensione corretta.

* E’ possibile che il convertitore funzioni in modo instabile se non & ancora stata tarata la
velocita massima.

N.B. Provvedere alla taratura con Nmax ed eventualmente verificare il corretto impiego del

campo serie. Ruotare il trimmer STAB in senso antiorario, ed eventualmente diminuire R-VEL

(R10) e aumentare C-VEL (C6), visibili al cap. 13.

12.10 Il motore ruota a bassissima velocita

oppure € presente una piccola tensione di armatura anche con scheda bloccata.

* Controllare la posizione del cavallotto J5: se € nella posizione 60Hz con rete 50Hz, genera
degli impulsi spuri. Se avviene solo con scheda bloccata, controllare che la tensione tra l'uscita
rampa (OR morsetto 15 di X1) sia OV. Se cid ¢ vero, ritoccare il trimmer P8 (OFFSET).

12.11 Allarme LD6 (RT) termica elettronica

LD6 normalmente & spento. E’ acceso se la corrente istantanea ha superato il tempo di
sovraccarico permesso pari a:
+ 30 secondi al valore di corrente I=1,5In
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45 secondi al valore di corrente 1=1,4In

70 secondi al valore di corrente 1=1,3In

105 secondi al valore di corrente I=1,2In

150 secondi al valore di corrente I=1,1In
N.B. | valori di tempo indicati sono soggetti a tolleranza 10%
Per impieghi con rapporti di corrente di picco e nominale diversi da 1,5 volte po ssibile
escludere l'allarme contattando il personale SCS.

12.12 Allarme LD5 (FC) mancanza campo

LD5 normalmente spento. E' acceso se:
corrente di eccitazione nulla o inferiore a 50mA
fusibili di protezione F1-F2 su PM3 intervenuti
alimentazione ai morsetti FL1-FL2 assente
verificare sui T.P. la presenza segnale di corrente di campo
resettare per ripristinare il funzionamento quando possibile
escludere il controllo con SW2-3 in ON con motori a magneti permanenti o per vostra
scelta.

12.13 Allarme LD4 (TG) reazione velocita

LD4 normalmente spento. E' acceso se:

alimentazione di potenza mancante

marcia effettuata con motore scollegato

segnale di armatura o tachimetrica (in marcia) minore del 5%

dinamo tachimetrica non collegata

rampa di accelerazione troppo lunga per cui e' presente corrente ma la velocit troppo

bassa

inerzia macchina troppo elevata per cui corrente presente e velocit troppo bassa
Resettare per ripristinare il funzionamento quando possibile. Escludere il controllo con SW2-2 in
ON per alcuni casi sopra citati o per vostra scelta.

12.14 Allarme LD3 (PW) power-rete

LD3 normalmente spento. E' acceso se:
alimentazione fuori tolleranza
guasto alimentazione 15V
posizione del JL su PM3 errata (vedi capitolo 9.0 per selezioni di funzionamento)

12.15 Driver OK e LD2:

LD2 normalmente a cceso e indica che tutte le protezioni sono OK ed il rel K1 cumulativo degli
allarmi e ccitato.

12.16 Rele di velocita e LD1:

LD1 sicuramente spento con velocit o tensione di armatura nulla. Quando a cceso indica che
ilrel divelocit K2 e ccitato e la soglia impostata dal timmer P7 (NO) stata superata.
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CAPITOLO 13: DISPOSIZIONE JUMPER E SWITCHES

] o 10 -
o010 s oo
[ ]
B T
—
— S
OO
~— oL o
O
_ O
O
_ O
S O
- O

alal’
alufafa

NT215_08 Data 20/09/02 Pag. 35 di 36



S.C.S. Static Control Systems

CAPITOLO 14: SCHEMI ALLEGATI
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