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S.C.S. Static Control Systems

0.1 Sicurezza
Il convertitore del presente manuale, ai fini della sicurezza e dellimpiego specifico, & stato
progettato e testato secondo quanto stabilito dalle norme CEI EN 60146-1-1.

Le apparecchiature elettriche possono costituire un rischio per la sicurezza delle
persone. L'utente finale é responsabile affinché linstallazione venga eseguita in
conformita alle leggi e alle norme vigenti (es. legge 46/90, D.L. 626/94, norme CEI

64-8 e CEI EN 60204-1).

Vanno rispettate comunque le seguenti prescrizioni che non sono esaustive della materia:

Prevedere sempre un sezionatore di rete che consenta l'accesso al convertitore in assenza di
tensione

In caso di energia immagazzinata, verificare le avvertenze sul manuale.
Dopo aver sezionato il convertitore, attendere alcuni minuti prima di accedere alle parti in
tensione (fare una verifica con il voltmetro).

L'utilizzo del convertitore deve essere conforme a quanto descritto nelle specifiche tecniche di
guesto manuale.

Nell'apparecchiatura, in cui il convertitore é impiegato, devono essere previste tutte quelle
protezioni che evitano danni alle persone e/o cose in caso di eventuali guasti dello stesso.

La SCS declina ogni responsabilita per danni diretti o indiretti legati alluso non conforme di
questo convertitore.

PERICOLO DI SCARICHE ELETTRICHE

Senza previa autorizzazione scritta esplicita dalla SCS Static Control Systems nessun
estratto di questo manuale puo essere duplicato, memorizzato in un sistema d’informazione
o ulteriormente riportato.

La SCS Static Control Systems si riserva il diritto di apportare, in qualsiasi momento, modifiche
tecniche a questo manuale, senza particolari avvisi.
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S.C.S. Static Control Systems

0.1.1 Compatibilta elettromagnetica

I convertitori SCS sono adatti per il funzionamento in secondo ambiente (industriale). Non
possono essere collegati a reti pubbliche di distribuzione a bassa tensione che alimentano edifici
adibiti a scopi domestici; possono provocare interferenze a radio frequenza.

Se ne consiglia I'utilizzo rispettando le seguenti condizioni (esecuzione a regola d'arte):
Installazione in quadro metallico con adeguata messa a terra.
Disposizione distinta dei cavi di potenza e di comando per tutto l'impianto.
Utilizzo di cavi con ampia schermatura per i segnali di comando e di potenza del motore.
Collegamento equipotenziale delle masse.

Per maggiori dettagli esecutivi, consultare la Ns. guida NT247A.

La verifica della conformit de lle emissioni e immunit EMC alle norme di prodotto specifico e/o
installazione ad esso applicabili compete al costruttore e/o installatore finale.

La SCS considera ‘componenti' i propri convertitori ed essi sono normalmente destinati alla
‘distribuzione ristretta’ (a clienti e/o utilizzatori competenti in materia di EMC).

In questo caso, ai fini della direttiva EMC 89/336 (compatibilit e lettromagnetica), della guida
applicativa della direttiva stessa e della norma di prodotto CEI EN61800-3 (Azionamenti elettrici a
velocit variabile parte 3. Norma di prodotto relativa alla compatibilit e lettromagnetica e ai
metodi di prova specifici),

non é prevista:

la dichiarazione di conformit
la marcatura CE

Per consentire una maggiore commercializzazione il dimensionamento dei filti EMC & stato
previsto anche per soddisfare i limiti imposti dalle norme generiche di emissione e immunit per
secondo ambiente e distribuzione non ristretta (indipendente dalla competenza EMC del cliente
e/o utilizzatore).

In questo caso, se vengono rispettate completamente le modalit d i installazione previste nella
tabella abbinamento filtro / convertitore (vedi di seguito), la marcatura CE, presente nella
targhetta di immatricolazione di questo prodotto, ha valenza sia per la direttiva CE LVD 73/23
93/68 (bassa tensione, sicurezza) che per la direttiva CE EMC 89/336 (compatibilit
elettromagnetica).

In caso contrario la marcatura CE é valida solo per la direttiva LVD (bassa tensione, sicurezza).
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S.C.S. Static Control Systems

0.1.2 Abbinamento filtro / convertitore.

La SCS rispetta i limiti previsti dalle norme generiche per ambiente industriale, di emissione
norma EN 50081-2 e d'immunit no rma EN 50082-2 per i propri prodotti della serie convertitori a
mosfet unidirezionali a 1 quadrante serie CH - EUROCARD EL1 nelle seguenti condizioni :

convertitore singolo in quadro metallico
alimentazione tramite filtro EMC di rete (vedi abbinamento)
cavi motore di potenza e segnali schermati

ABBINAMENTO FILTRO/CONVERTITORE

Per tensione di alimentazione 220V * 20% - 50/60Hz + 4%

Convertitore tipo Filtro tipo
CH22-03 SHFN2070-03-06
CH220-06G SHFN2060-6-06
CH220-10G SHFN2060-10-06
ATTENZIONE :Una configurazione diversa da quella ipotizzata dovra essere

verificata, agli effetti EMC, testando il sistema completo.

:Condizioni di prova: rete monofase nominale 220V - 50Hz.

N.B. | filtri sono d ella SCHAFFNER.
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S.C.S. Static Control Systems

1: CARATTERISTICHE GENERALI

1.1 Caratteristiche tecniche

Alimentazione 220V+20% commutabile a 110V (monofase) su richiesta 48V commutabile a
24V

Possibilit d i alimentazione con bus DC, ed alimentazione regolazione separata (220/110
oppure 48/24) ( solo con motori a magneti permanenti, o con alimentazione di campo esterna)
tensione di armatura massime di 24 a 220VDC, (max garantita a carico e al -10% di rete),
secondo la taglia d'alimentazione

Alimentazione per eccitazione a rapporto fisso, rispetto all'alimentazione di rete (190, 200V per
retia 220V, 90, 100V per reti a 110V, ecc.)

Regolazione MOSFET a 16khz

Chopper unidirezionale a 1 quadrante

Banda passante anello di corrente a 2khz

Tensione ingresso riferimento da 0V a +10VDC

Impedenza d'ingresso riferimento 200KW

Uscita tensione di riferimento +10Vdc 10mA

Temperatura di funzionamento da 0° C a +45° C ambiente interno quadro

Raffreddamento per convenzione naturale

L'induttanza di livellamento nella maggioranza dei casi non viene montata

Infatti ponendo FF = 1,05, si hanno le seguenti induttanze minime, compresa quella del motore

CH220-03 L minima=  5mH
CH220-06 L minima= 2,5mH
CH220-10 L minima= 1,5mH

Tali valori sono molti bassi anche per motori a magneti permanenti in ferrite. Con alimentazione a
110Vv/48V/24V i valori scendono in proporzione.

Reazione di armatura o tachimetrica selezionabile

Tensione d'ingresso dinamo da 3 a 220V con protezione all'inversione di polarit
Circuito di reset automatico, con blocco elettronico

Abilitazione con contatto N.A. o uscita PNP da PLC

Rampa di velocit tarabile (+a, -a indipendenti) 1, 30 sec. /0,01, 0,3sec.

Potenza dissipata alla corrente nominale 25, 50, 75W max per CH220-03 /06 / 10

1.2 Protezioni di serie

Protezione induttanza di armatura troppo bassa (memorizzata)

Protezione contro il cortocircuito del carico (memorizzata). Con almeno 50mH di induttanza
collegamenti, circa 5MT di cavo. /Tempo di intervento 2 uS circa)

Protezione per degrado del condensatore di livellamento (memorizzata)

Protezione per l'inversione della dinamo tachimetrica senza perdita del segnale a bassi giri
(modulo)

Limitazione di corrente a 1,5 volte la nominale. Riduzione della limitazione fino a 50% con
conservazione del rapporto Ip/In=1,5

2 fusibili di protezione ausiliario (regolazione ed eccitazione - derivati a valle dai 2 fusibili
principali)

Immagine termica 12t rientrante (dopo 30 sec. di sovraccarico, la corrente di picco si abbassa
al valore nominale)

Protezione per sovratemperatura radiatore >90° C (solo taglie 6-10Amp.)
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S.C.S. Static Control Systems

1.3 Trimmer di regolazione
Nmax (25T), nMin, +a, -a, Stab, Imax, Rxl, VO

1.4 Led di segnalazione

LED DESCRIZIONE
+15V OK Alimentazione scheda OK
PW Cortocircuito, induttanza insufficiente, degrado condensatore di livellamento e
tensione alimentazione di potenza troppo bassa
12t limitazione di corrente di picco (immagine termica)
Nt O Velocit * 0

1.5 Tabella d'impiego

TIPO V.ALIM V.ARM. INOM | MOTORE | VERSIONE | FORMATO PESO
CODICE VOLT MAX.V. AMP. WATT MONTAGGIO

CH220-03G 110/220 110/220 3 250/500 Pannello 100 x 160 0.5Kg
CH220-06G 110/220 110/220 6 550/1100 a giorno 100 x 160 0.9 Kg
CH220-10G 110/220 110/220 10 1000/2000 100 x 160 0.9 Kg
CH220-03RK 110/220 110/220 3 250/500 Rack E1 100 x 160 0.5Kg
CH220-06RK 110/220 110/220 6 550/1100 (RK16) 100 x 160 0.9 Kg
CH220-10RK 110/220 110/220 10 1000/2000 100 x 160 0.9 Kg
CH48-03G 24/48 24/48 3 50/100 Pannello 100 x 160 0.5Kg
CH48-06G 24/48 24/48 6 110/220 a giorno 100 x 160 0.9 Kg
CH48-10G 24/48 24/48 10 200/400 100 x 160 0.9 Kg
CH48-03RK 24/48 24/48 3 50/100 Rack E1 100 x 160 0.5Kg
CH48-06RK 24/48 24/48 6 110/220 (RK16) 100 x 160 0.9 Kg
CH48-10RK 24/48 24/48 10 200/400 100 x 160 0.9 Kg

Le potenze dei motori tengono conto del rendimento (0.7, 0.9)
Imax = Inom x 1,5 x 30sec.

Sono ricavabili, per ogni tabella, le corrispondenti versioni “speciali' (es. CH220 - XXYDC) per
alimentazioni della regolazione separata a 220/110V oppure 48/24V
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S.C.S. Static Control Systems

1.6 Dimensioni d’'ingo mbro
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S.C.S. Static Control Systems

CAPITOLO 2: REGOLAZIONI E CONTROLLI

2.1 Identificazione trimmer e descrizione

NMax(P1)

Trimmer a 25 giri per la regolazione della velocit massima, regolazione della tensione da
reazione di dinamo o d©armatura. La gammadi ingresso di tensione di dinamo  maodificabile
variando il valore della resistenza RGT. (segue tabella per la scelta dei valori di RGT).

RGT W Tensione dinamo (volt) Standard
0 da3a?20
47K da 6 a 50 X
330K da 30 a 220

ESCURSIONE REGOLAZIONE IN REAZIONE DOARMATURA:
L'escursione della regolazione con reazione d©armatura de terminata dal valore delle resistenze
R22 e R17,segue esempio:

Varm.da 50 a 220Vper CH220 alimentato a 220vac(R22-R17)= 100k (standard)
Varm.da 50 a 110V per CH220 alimentato a 110vac (R22-R17)= 100k (standard)
Varm.da 25 a 50V per CH220 alimentato a 110vac (R22-R17)= 200k

Varm.da 12 a 25V per CH220 alimentato a 110vac (R22-R17)= 400k

Varm.da 12 a 48 V per CH48 alimentato a 48vac (R22-R17)= 470k (standard)
Varm.da 6 a 24 V per CH48 alimentato a 24vac (R22-R17)= 470k (standard)
Varm.da 3al2V perCH48 alimentato a 24vac (R22-R17)= 1M

n min(P4)

Trimmer a un giro per la regolazione della velocit minima; tensione di riferimento minima quando
il cursore del potenziometro esterno di regolazione della velocit a | minimo.

+ a (P6)
Trimmer a un giro per la regolazione della rampa di velocit di accelerazione ovvero tempo di
salita del riferimento

-a (P5)

Trimmer a un giro per la regolazione della rampa di velocit d i decelerazione ovvero tempo di
discesa della tensione di riferimento. La variazione di regolazione dei trimmer +a e -a dipende
dalla posizione del selettore RV (J3) con le seguenti modalit d i variazione:

POSIZIONE J3 TEMPO RAMPA
Off da 0,01 a 0,3 sec.
On da 1 a 30 sec.
NT138 04 Data 03/12/2002 Pagina 9 di
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S.C.S. Static Control Systems

Stab.(P3)

Trimmer di regolazione della stabilit (tempo di risposta anello di velocit ),per adattare la risposta
della reazione di tensione in modo da ottenere il movimento regolare del motore ,privo cio di
oscillazioni. L©anello di velocit viene fornito con i componenti adatti alla regolazione di un motore
a magneti permanenti. (vedi appendice).

| Max (P7)
Trimmer per la regolazione della soglia di intervento del limitatore di corrente massima e
dell©immagine termica elettronical*2t.

RxI (P2)
Trimmer per la compensazione della velocit a | variare del carico nel funzionamento con reazione
d©armatura. Posizione standard al minimo. Tararesolo in reazione d'armatura.

VO (P8)

Trimmer (opzionale) per la regolazione della soglia di intervento del rel d i velocit , quando esista
l'opzione “rel divelocit zero”, il quale muove un contatto normalmente aperto da 5 ampere 220
volt disponibile a morsettiera. La gamma di regolazione va dallo 0.5 al 120 % della velocit
massima.

2.2 Riepilogo selezioni

J1 = Selezione della tensione di alimentazione:
110V lato 120 e 220V lato 235. (CH220)
24V lato 120 e 48V lato 235. (CH48)

J2 = Selezione del tipo di reazione di velocit .
Selettore lato TG per la dinamo tachimetrica.
Selettore lato AR per la reazione d©armatura.

J3 = Selezione rampa di velocit RV.
Selettore lato OFF tempi da 0.01 a 0.3 secondi.
Selettore lato ON tempi da 1 a 30 secondi.

L©azionamentosiene consegnato con J2 chiuso lato AR e J3 chiuso lato ON.

R22=R17=R102=R105= 100K 1% PER LA VERSIONE CH220
R22=R17=R102=R105= 470K 1% PER LA VERSIONE CHA48.
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S.C.S. Static Control Systems

CAPITOLO 3: SEGNALAZIONI

+/- 15V OK (LD1)
Questa segnalazione luminosa (verde) indica che le alimentazioni +15 volt e -15 volt del controllo
elettronico sono regolari.

PW (LD2)
Questa segnalazione luminosa (rossa) indica, in concomitanza con il blocco dell©azionamento,
che sono intervenuti uno o piu dei seguenti problemi e/o protezioni:
Intervento della protezione di corto circuito sull©uscita.
Interruzione dei fusibili di potenza F1,F2 ,guasto al ponte o ai diodi di potenza.
Degradazione dei condensatori di livellamento dell©alimentatore di potenza, quindi eccessiva
ondulazione della tensione.
Cortocircuito sul carico
Eccessivo abbassamento della tensione di rete (- 80%).
Fusibile F1 interrotto.
Sovratemperatura del radiatore >90 c (versioni 6,10 Amp).
Induttanza del motore inferiore al valore minimo.
Una volta intervenuta questo tipo di segnalazione, essa rimane memorizzata fintanto che non
si elimini la causa del blocco. (Per verificare che non sia stato un transitorio spegnere e
riaccendere I©azionamento).

Per ripristinare |[©azionamentodopo che _ intervenuta una protezione memorizzata, _ necessario
spegnere e riaccendere |©apparecchio.

N#0 (LD3)(opzionale)
Questa segnalazione luminosa (verde) indica che la tensione di dinamo o d©armatura, secondo il
tipo di reazione selezionato, ha raggiunto la soglia tarata con VO (P8).

"2t (LD4)

Questa segnalazione luminosa (rossa) indica che intervenuto il limite di corrente dovuto
all©dimmagine termica elettronica, circa 30 secondi dopo che I©azionamento funziona erogando la
corrente massima, riportata automaticamente entro il valore nominale.

OKD

Uscita a collettore aperto collegabile ad un rel o segnale luminoso con assorbimento massimo di
30 mA a 24V. Indica che I©azionamento ha superato la fase direset iniziale , che non sono
presenti segnali relativi alle protezioni n alla diagnhostica. L©azionamento  quindi pronto a
funzionare.

Contatto NO (opzionale)
Indica con la sua chiusura che la velocit de | motore ha raggiunto, in valore di tensione, quella
prefissata con la taratura di VO (P8).
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S.C.S. Static Control Systems

CAPITOLO 4: PROTEZIONI

Protezione induttanza di armatura troppo bassa (memorizzata).

Protezione contro il corto circuito del carico (memorizzata). Con almeno 50 microhenry di
induttanza collegamenti, oppure circa 5 MT di cavo. (tempo di intervento 2 microsec.circa).
Protezione per degrado del condensatore di livellamento (memorizzata).

Protezione per I@inversione della dinamatachimetrica senza perdita del segnale a bassi giri
(modulo).

Limitazione di corrente a 1,5 volte la nominale. Riduzione della limitazione fino al 50% con
conservazione del rapporto Ip/ln= 1,5

2 Fusibili di protezione di potenza (1 per ogni fase)

1 Fusibile di protezione ausiliario (regolazione ed eccitazione - derivati a valle dai 2 fusibili
principali).

Immagine termica "2t rientrante (dopo 30 sec.di sovraccarico, la  corrente di  picco si
abbassa al valore nominale).

Protezione per sovratemperatura radiatore >90 (solo taglie 6-10 Amp).

CAPITOLO 5: COLLEGAMENTI E DESCRIZIONE MORSETTIERA

Per i collegamenti veri e propri dell®azionamentaimandiamo agli schemi allegati. E consigliabile
usare cavi schermati per collegare il potenziometro di riferimento e la dinamo al convertitore.

5.1 Morsettiera X1 versioni CH xxx xx G, (a giorno con morsettiera a vite).

N FUNZIONE
1 Ingresso dinamo tachimetrica (lato caldo).
2 Comune degli ingressi analogici (Ov)
3 EN morsetto di collegamento interruttore abilitazione
4 Uscita tensione ausiliaria +24V 40 mA max
5 OKD uscita a collettore aperto segnalazione driver OK
6 Contatto rel d i velocit
7 Contatto rel d i velocit
8 RO terminale resistenza minima potenziometro esterno riferimento
9 INREF cursore potenziometro esterno riferimento
10 +REF 10V 10mA uscita tensione di riferimento potenziometro
11 - K uscita per di alimentazione campo motore
12 + J uscita per di alimentazione campo motore
13 + A uscita per armatura motore
14 - H uscita per armatura motore
15 L1 ingresso alimentazione rete
16 N ingresso alimentazione rete
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S.C.S. Static Control Systems

5.2 Connettore CN1 versione CH xxx xx RK (a rack con connettore DIN41612)

N FUNZIONE

32a-32¢ Ingresso dinamo tachimetrica ( lato caldo).

30a-30c¢ Comune degli ingressi analogici (Ov).

28a-28c¢ EN morsetto di collegamento interruttore abilitazione

26a-26¢ Uscita tensione ausiliaria +24V 40 mA

24a-24c OKD uscita a collettore aperto segnalazione driver ok

22a-22c Contatto rel d i velocit

20a-20c Contatto rel d i velocit

18a-18c RO terminale resistenza minima potenziometro esterno riferimento

16a-16¢ INREF cursore potenziometro esterno riferimento

14a-14c +REF 10V 10mA uscita tensione di riferimento potenziometro

12a-12c¢ - K uscita per di alimentazione campo motore

10a-10c + J uscita per di alimentazione campo motore

8a-8c + A uscita per armatura motore

6a-6¢ - H uscita per armatura motore

4a-4c¢ L1 ingresso alimentazione rete

2a-2c N ingresso alimentazione rete
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S.C.S. Static Control Systems

CAPITOLO 6: MESSA IN SERVIZIO E TARATURA

Per cio che riguarda il montaggio effettuarlo in modo che I©aria possa lambire le alette del
radiatore dal basso verso I©alto cosi© che non vi sia ostacolo al flusso d©ariee quindi
declassamento del prodotto.

Nel capitolo 1.6 del catalogo, oltre alle dimensioni d©ingombro, si possono vedere i montaggi per
le versioni a rack o a giorno, dove le frecce indicano come deve circolare I©aria.Per abilitare
I©azionamento 1©ingresso EN accetta una tensione massima di 24V ed de | tipo che richiede una
corrente di circa 5mA per dare il consenso (ingresso industriale protetto). E utilizzabile il +24V
fornito dalla scheda.

Si puo ora procedere ad eventuali ritocchi dei trimmer per ottimizzare le prestazioni dell@mpianto
specifico.

Nmax (velocit massima):determina la velocit massima del motore con il riferimento al massimo
(10V). Si puo verificare tale velocit con il segnale della dinamo tachimetrica e controllare che la
tensione di armatura corrisponda alla tensione del motore per quel numero di giri.

Imax (corrente massima o di picco): normalmente tarata 1.5 volte quella nominale e pud essere
abbassata fino al 50% ruotando in senso antiorario il trimmer. Con questo trimmer inoltre si
sposta la soglia di intervento dell©immagine termica.

STAB.:Permette di agire sulla parte Pl (proporzionale integrativa) del controllo. Ruotando in
senso antiorario si rende la risposta piu pronta fino al limite dell'instabilit , percepibile come un
ronzio od un sibilo sul motore.

Si tara I©intervento Pl in modo di avere una regolazione silenziosa per tutte le gamme di velocit
con un margine di circa 2 giri dalla posizione piu critica per avere in pratica la migliore risposta in
termini di rapidit e stabilit .

Induttanza di spianamento

Questa viene suddivisa sui due rami del motore perch consente di filtrare i disturbi ad alta
frequenza emessi dal regolatore ed qu indi posta su entrambi i cavi A ed H.

Essa va montata il piu vicino possibile al convertitore.

Lo sdoppiamento dell©induttanza  anche una migliore protezione del convertitore in caso di
messa a terra accidentale di una delle due uscite.

Va segnalato infine che in certi impianti essa potrebbe essere impiegata quindi unicamente per
le specifiche antidisturbo.
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CAPITOLO 7: OPZIONI E RICAMBI

7.1 Induttanza di spianamento

L@induttanza minima per il convertitore pu e ssere calcolata mediante la seguente formula:

Valim.ac x 1.41 x 0.05

= induttanza minima in millihenry.
I nom

Dove: Valim.ac = tensione d©alimentazione reteac in Volt.
I nom = corrente nominale fornita al motore in Ampere.

N.B. Tale induttanza comprensiva dell'induttanza di armatura del motore.

7.2 Collegamento in DC

Questo azionamento ha la possibilit di venire alimentato direttamente con corrente continua

(BUS DC),per permettere, per esempio, I©alimentazione in parallelo di una batteria di azionamenti.
A tale scopo per I©alimentazione alternata della logica e del controlloyengono utilizzati i morsetti

destinati all'uscita per I©alimentazione del campo.

Per utilizzare quindi motori a campo avvolto occorre alimentare il campo con una tensione
esterna.

Viene escluso I©allarme di ©©undervoltage' e di degrado del condensatore tramite la chiusura del
punto di saldatura PS5. Per i collegamenti rifarsi allo schema a blocchi specifico.

Siricorda comungu e, che tale modifica deve essere eseguita solo da personale SCS.

Massima tensione di alimentazione in continua 350 Volt.
Le taglie sono:

CH220 = da 65 a 350 VDC = VARM da 50 a 220 V

CH48 =da20a80 VDC=VARMda 12a48 V
L©alimentazione in alternata per il circuito di controllo de terminata dalla posizione del selettore
J1 e dal trasformatore montato vedi paragrafo 2.2. CH220 = 220/110 VAC - CH48 = 48/24
VAC

7.3 Ricambi
F3 = 1 fusibile 5 x 20 - 1 Ampere ritardato T1 250V tutte le taglie.

MODELLO CHxxx3 (3 Amp.)

F1 = F2 = 2 fusibili 6.3 x 32--16 Ampere ritardato (tipo Omega GT632316)
MODELLI CHxxx6/CHxxx10 (6 e 10 Amp.)

F1 = F2 = 2 fusibili 6.3 x 32--20 Ampere ritardati (tipo Omega GT632320)
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7.4 Opzioni

CH-NO = Rel divelocit con soglia regolabile 0.5-120% con contatto normalmente aperto 5 amp
220 Volt.

CH-GI= Isolamento galvanico, la massa del riferimento di ingresso  separata da quella della
potenza.

ATTENZIONE

PRIMA DI TOCCARE PARTI CONDUTTIVE DELLOAZIONAMENTO ATTENDERE ALMENO 1(
MINUTI DOPO AVER TOLTO LOALIMENTAZIONE.

NONOSTANTE LOAPPARECCHIO SIA DOTATO DI CIRCUITODI AUTOSCARICA, A CAUSA
DELLE ELEVATE TENSIONI E CAPACITA IN GIOCO, DOPO POCHI MINUTI DALLO
SPEGNIMENTO SONO ANCORA PRESENTI TENSIONI DI VALORE PERICOLOSO.

NELLA VERSIONE STANDARD GLI AZIONAMENTI SERIE CH NON SONO FORNITI DI
ISOLAMENTO GALVANICO, QUINDI TRA 0V E TERRA E PRESENTE IL POTENZIALE DI
RETE. IL POTENZIOMETRO DI RIFERIMENTO ESTERNO DEVE AVERE VERSO TERRA UN
ISOLAMENTO MINIMO DI 250 VAC.

D
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8 Schemi e collegamenti
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Fig. 8.1 schema di collegamento base
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fig. 8.2 schema inversione con rampe e sicurezze
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fig. 8.3 Schema inversione con frenatura dinamica e sicurezze
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Fig. 8.4 Schema a blocchi versione standard
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Fig. 8.5 Schema a blocchi versione con alimentazione da bus DC (CHxxxx-DC)
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